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如何连接主机和外设
如何通过USB连接主机
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将采集器左上角的被动式USB插口保护橡胶打开。 1、

将被动式USB数据线上小口一端插入采集器 USB插口。 2、

将数据线的另一端与接收主机相连。 3、

采集器即可与主机进行USB通讯。 4、

注意：请确认主机已经安装Microsoft ActiveSync同步软件，否则采集器将无法与主机进行正常的

USB通讯。 
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如何连接主机和外设
如何通过USB连接外部设备
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将二合一数据线上设备接口端与采集器相连。 1、

将外部设备（U盘等）插入数据线上USB插口。 2、

采集器即可与外部设备进行USB通讯。 3、
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如何采集数据

数据采集配置程序

        采集器预装了一个用来识读条码的程序。点击开始－>设置－>控制面板－>数据采集配置程

序，即可开启该程序，该程序是一个”后台读码”程序。 所谓的”后台读码”也就是不使用读码的

界面， 读完码后的解码结果选择输出的一种读码程序，目前这个程序同时支持读一维码和二维码

（RFID功能暂未提供）。以下是该程序界面：

常规选项可配置的项目有： »

输出方式：①通过键盘事件输出，即模拟键盘把解码结果输出到接收窗口上; ②通过剪贴板 1、
输出，即把解码结果放在剪贴板中

蜂鸣器：设置解码成功时是否鸣响。 2、

振子：设置解码成功时是否振动。 3、

启动服务：设置是否启动读码服务程序。 4、

显示托盘图标：设置是否在系统托盘上显示读码服务图标。 5、

识读头选项将在下面将结合具体选择的识读头介绍。

该程序分为常规选项和识读头选项。
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如何采集数据
如何用PT980识读一维条码

开启数据采集配置程序，如下图

选定常规选项（确保“启动服务”被选中），点击“选择识读头”，将识读头选为激光识读

头。点击“保存设置”。

点开“激光识读头”配置界面，如下图：
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如何采集数据

该界面可设置两个读码时的扫描触发按键，相关功能键键值参见第55页。

点击“保存设置”。至此，PT980的读码配置程序完成，即可按以下具体读码方法读取条码。

如何用PT980识

读一维条码
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如何采集数据

调整设备与条码形成的角度，或者调整二者的距离，让激光的宽度适当大于条码的宽度（约

4mm），从而获得最佳的读码效果。触动扫描触发按键即可开始数据采集。如下图所示:

如何用PT980识读一维条码

正确的读码方法 错误的读码方法
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如何采集数据
如何用PT982识读二维条码

开启数据采集配置程序，如下图

选定常规选项（确保“启动服务”被选中），点击“选择识读头”，将识读头选为CMOS识读头。 

点击“保存设置”。

点开“CMOS识读头”配置界面，如下图



nlscan.com Page  45

如何采集数据
如何用PT982识读二维条码

设置触发键：设置两个触发按键，相关功能键键值参见第55页。 

显示图片：CMOS拍图时，是否在屏幕上显示图像。

 
保存图片：是否保存CMOS拍到的最后一帧图像 (以cmos-img的名称保存在设备根目录下，勾选该

项时，“显示图片”需同时选中才能使该设置生效。)
 
保留显示的图片：CMOS拍图时，是否在界面保留显示最后一帧图像 (勾选该选项时，“显示图

片”需同时选中才能使该设置生效。)
 
连续读码：设备持续拍图解码。 

点击“保存设置”。至此，PT982的读码配置程序完成，即可按以下具体读码方法读取条码。
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如何采集数据
如何用PT982识读二维条码

最佳读码距离和角度：

使采集器的对焦灯位于目标码的中央。 1、

调整读码具体，使采集器和条码之间的距离到15至25厘米。如下图： 2、

        3、调整读码角度

使条码相对采集器的偏角（下图中的α）小于45度(0度最佳)。 »

使条码相对采集器的仰角（下图中的γ）小于45度（5至20度最佳）。 »

条码相对采集器的转角（下图中的β）可以为0至360度的任意角度。 »

 

 



nlscan.com Page  47

如何采集数据
如何用PT981识读RFID卡片

NLS-PT981因选用的RFID模块不同其读取数据的方法也稍有差异，在读取RFID射频卡时，您需要将

射频卡调至合适的距离，然后操作主机上的扫描触发键，即可读取相应的RFID数据。 
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故障排除

故障
排除方法

故障种类 故障描述

键盘

键盘失灵或键盘键值不对

可能是键盘线缆与主板插座之间接触松脱， 1、
或为薄膜键盘不良，请与售后服务中心联系维修。

可能是部件出现脱焊，请与售后服务中心联 2、
系维修。 

按键难按键、不灵敏

       检查按键是否磨损，若有磨损，请与售后服务中心

联系更换。 

电源

充电时，指示灯不亮
       检查电源适配器是否插上或接触是否良好。 

充电后使用不长时间就提示

电量不足

        1、查看电池电量，检查电池是否充满电。

        2、检查电池是否失效，若失效，请更换电池。 

充电后开机无电量显示
       检查电池是否失效，若电池失效，请更换电池。 

RS232 通讯不良

        1、检查通讯线是否插好，若未插好，请插入。

        2、检查设备通讯口是否有异物，若有异物，请用

棉签或白布擦拭干净。

        3、是否出现有时不能通讯、但摆动数据线插头就

可通讯的情况。若是，判断为通讯口被氧化，请用金

属片刮去通讯口氧化层。

        4、检查PC端COM口与设备选用的COM口是否一

致，若不一致，请重新设置。

        5、检查PC端通讯端口波特率与设备设置是否一

致，若不一致，请重新设置为一致。

        6、若以上情况若都正常，则可能是通讯口器件故

障，请与售后服务中心联系维修。

常见故障和排除方法
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故障排除
常见故障和排除方法

故障
排除方法

故障种类 故障描述

USB

主动式USB通讯不良

      1、检查通讯线是否插好，若未插好，请重新插入。

      2、检查主机通讯口是否有异物，若有异物，请移除。

      3、若以上情况若都正常，则可能是通讯口器件故障，请

与售后服务中心联系维修。

被动式USB通讯不良

      1、检查通讯线是否插好，若未插好，请重新插入。

      2、检查主机通讯口是否有异物，若有异物，请用移除。

      3、若以上情况若都正常，则可能是通讯口器件故障，请

与售后服务中心联系维修。

红外 通讯不良

      1、检查红外通讯口是否被异物遮盖，若有异物遮盖，请

移去异物并用干软抹布擦拭干净。

      2、检查主机红外通讯口与接收设备的红外通讯口是否

对准。

      3、若以上情况都正常，则可能是红外通讯管管脚脱焊或

红外通讯管故障，请与售后服务中心联系维修或更换。

液晶 不显示

      1、检查设备电源开关是否打开，若没打开，请打开电

源。

      2、检查设备是否进入了休眠状态，若是，请触按电源键

退出休眠状态。

      3、检查电池是否没电，若没电，请给电池充电。

      4、检查电池与设备是否接触不良，若接触不良，请将电

池取出后，再次重新装入。

      5、检查电池是否失效，若电池失效，请更换新的电池。

      6、若以上情况若都正常，则可能是液晶与主板通讯不

良，请与售后服务中心联系维修。

系统

无法正常开机

      1、检查电池电量是否耗尽，若耗尽，请为电池充电。

      2、连接适配器后开机，若能开机则证明电池无电压，请

继续充电，充电后仍不能开机则说明为电池不良，请更换

电池。

死机

      1、可能下载的应用程序导致设备死机，请检查您的应用

程序是否安全。

      2、可能是设备发生意外掉电，请打开电池盖，用手写笔

或其它针状物按下位于电池仓右上方的复位键。
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二次开发介绍

如何进行二次开发

操作系统 »

本采集器采用的是Microsoft Window CE 6.0 .NET操作系统，所有符合.NET Compact Framework 2.0的
程序都可以在设备上运行。 

开发语言 »

目前支持C语言，C++以及 C#等做开发语言。

 

开发环境 »

在开发之前，要先搭建开发环境，需安装的软件包括：

1) Microsoft Visual Studio 2005: Microsoft Visual Studio 2005。
2) Microsoft Visual Studio 2005补丁: VS80sp1-KB926601-X86-ENU.Exe
3) 采集器的SDK: PT98X_UC_SDK.msi(这个SDK下提供的是C和C++的库和头文件，所以用C
语言或者C++语言做开发的时候需要安装这个SDK， 如果用C#做开发可以不安装)。
 

开发工具 »

由于我们的采集器使用的是.net compact framework 2.0， 因此， 可以使用支持.net compact framework 
2.0的开发工具做开发，比如微软的visual studio 2005中C#或VB;如果用C语言或者C++语言做开发，开

发工具可以用visual studio 2005中的Visual C++。
 

创建工程 »

用Visual Studio 2005为我们的采集器做开发，创建工程的时候，工程类型“Project types”要选

择“Smart Device”，同时如果开发语言用的是C语言或者C++语言， 那么在选择平台SDK的时候，

要把我们的“PT980”设备选上。

 

修改注册表 »

采集器的硬件设备对应着注册表中的某一个项，因此修改它对应的注册表键值，事实上就达到了控

制这些设备的目的。如：“活动状态下液晶背光亮度的百分比”对应的注册表项是“HKLM\SYS-
TEM\CurrentControlSet\Control\Power\Backlight\On”，它的取值范围是0-100，值越大，则设备的液

晶背光越亮。下表列出了目前可用于修改调节的注册表、取值范围、所代表的意义以及修改注册表

后怎样使其生效等。
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二次开发介绍
如何进行二次开发

键值 类型 取值范围 说明 生效
HKLM\SYSTEM\CurrentControl-
Set\Control\Power\Backlight\On

DWORD 0-100
活动状态下液晶背光亮度

的百分比。

重启生效HKLM\SYSTEM\CurrentCon-
trolSet\Control\Power\Backlight\
UserIdle

DWORD 0-100
非活动状态下液晶背光亮

度的百分比。

项目：液晶背光

键值 类型 取值范围 说明 生效

HKLM\PDA\BUZ\keypd\silent DWORD 0或1
0：不静音

1：静音

重启生效

HKLM\PDA\BUZ\keypd\Fre-
quency

DWORD 20-20KHz 设置频率

HKLM\PDA\BUZ\keypd\Vol-
ume

DWORD 0-100 音量百分比

HKLM\PDA\BUZ\keypd\Dura-
tion

DWORD
0-0xFFF 
FFFFF

声音持续时间

项目：键盘按键音

键值 类型 取值范围 说明 生效

HKLM\PDA\BUZ\silent DWORD 0或1
0：不静音

1：静音

调用Beep函数时

生效

HKLM\PDA\BUZ\Volume DWORD 0-100 音量百分比

HKLM\PDA\BUZ\EnVibrator DWORD 0或1 是否同时使能振子

HKLM\PDA\BUZ\silent DWORD 0或1
0：不静音

1：静音

项目：提示音
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二次开发介绍
如何进行二次开发

键值 类型 取值范围 说明 生效

HKCU\Software\Reader\Output-
Method

DWORD 1或2
1：通过键盘事件

2：通过剪贴板输出

解码结果

收到更新注册表消

息时生效

HKCU\Software\Reader\Output-
ToUI

DWORD 0或1 是否输出到用户界面

HKCU\Software\Reader\CodeP-
age

DWORD
0-0xFFF 
FFFFF

解码结果的编码类型

HKCU\Software\Reader\Read-
erType

DWORD 0-2

选择采集用的识读头

0：无数据采集设备

1：CMOS设备

2：Laser识读设备
HKCU\Software\Reader\Sho-
wIcon

DWORD 0或1
是否在系统托盘上显示

图标

HKCU\Software\Reader\Server-
Enable

DWORD 0或1

启用读码服务

(如果这个选项没有勾

选， 按读码键将不能进

行读码)
HKCU\Software\Reader\
VibenEnable

DWORD 0或1
解码成功后是否使振子

振动
HKCU\Software\Reader\Buz-
zEnable

DWORD 0或1
解码成功后是否使蜂鸣

器发声音

项目：ReaderServer(commonparameter)
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二次开发介绍
如何进行二次开发

键值 类型 取值范围 说明 生效
HKCU\Software\Reader\Camera\
DecodeSuffix

String String 对读码结果增加后缀

收到更新注册表消

息时生效

HKCU\Software\Reader\Camera\
Continuously

DWORD 0或1 使能连续读码

HKCU\Software\Reader\Cam-
era\TakePhoto

DWORD 0或1

CMOS拍图时，是否在

界面保留显示最后一帧

图像 (勾选这个选项的时

候，Show Image选项需

同时勾选才能使该设置

生效。)
HKCU\Software\Reader\Cam-
era\SaveImg

DWORD 0或1
是否保存CMOS采集到的

最后一帧图像
HKCU\Software\Reader\Cam-
era\ShowImg

DWORD 0或1
CMOS拍图时，是否在屏

幕上显示图像

HKCU\Software\Reader\Camera\
CameraTriggerKey2

DWORD

0x70(VK_
F1)-

0x87(VK_
F24)

设置读码的触发按键2

HKCU\Software\Reader\Camera\
CameraTriggerKey1

DWORD

0x70(VK_
F1)-

0x87(VK_
F24)

设置读码的触发按键1

项目：ReaderServer(camera parameter)

键值 类型 取值范围 说明 生效
HKCU\Software\Reader\Laser\
DecodeSuffix

String String 对读码结果增加后缀

收到更新注册表消

息时生效

HKCU\Software\Reader\Laser\
LaserTriggerKey2

DWORD

0x70(VK_
F1)-

0x87(VK_
F24)

设置读码的触发按键2

HKCU\Software\Reader\Laser\
LaserTriggerKey1

DWORD

0x70(VK_
F1)-

0x87(VK_
F24)

设置读码的触发按键1

项目：ReaderServer(laser parameter)
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二次开发介绍
如何进行二次开发

消息机制

通过消息通知更新注册表 1、

对于上表中的“ReaderServer”对应的注册表，编程修改其键值，要收到更新注册表消息后，

才能使其生效.

比如说，要把原来 “ReaderServer”读到码后的输出方法“通过剪贴板输出解码结果”改

为“通过键盘事件”，可以这样做：

(1)编程把注册表“HKCU\Software\Reader\OutputMethod”所对应的键值由“2”改为“1”。

(2)给“ReaderServer”应用程序PostMessage一个“__NLS_READERSERVER_UPDATE_
REGISTER_MESSAGE__”消息。

(3)“ReaderServer”收到这样一个消息后，就会去更新注册表，这样“HKCU\Software\
Reader\OutputMethod”所对应的键值就变为“1”了。

通过消息通知“ReaderServer”把解码结果输出到客户应用程序 2、

(1) 客户应用程序注册一个“_NLS_READERSERVER_SEND_DECODE_RESULT_
MESSAGE_ ” 这样一个消息。

(2) 把这个消息通过PostMessage广播出去。

(3) “ReaderServer”收到这样一个消息后，就会通过“CopyData”消息把解码结果发送给

客户应用程序。

3. 通过消息通知“ReaderServer”停止把解码结果输出到客户应用程序

(1) 客户应用程序注册一个 “ _NLS_READERSERVER_STOP_SEND_DECODE_RESULT_
MESSAGE_ ” 这样一个消息。

(2) 把这个消息通过PostMessage广播出去。

(3) “ReaderServer”收到这样一个消息后，就会停止把解码结果发送给客户应用程序，并 
且把解码结果保存到剪贴板。
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附件

键盘按键与键值对照表

采集器键盘按键 PC键盘按键 宏定义 Hex值
1 1 ‘1’ 0x31
2 2 ‘2’ 0x32
3 3 ‘3’ 0x33
4 4 ‘4’ 0x34
5 5 ‘5’ 0x35
6 6 ‘6’ 0x36
7 7 ‘7’ 0x37
8 8 ‘8’ 0x38
9 9 ‘9’ 0x39
0 0 ‘0’ 0x30
* F7 VK_F7 0x76
# F8 VK_F8 0x77
上 上 VK_UP 0x26
下 下 VK_DOWN 0x28
左 左 VK_LEFT 0x25
右 右 VK_RIGHT 0x27
OK Enter VK_RETURN 0x0d
C Esc VK_ESCAPE 0x1b
删除 BackSpace VK_BACK 0x08
空格 空格 VK_SPACE 0x20
Fn F16 VK_F16 0x7f
SCAN F15 VK_F15 0x7e
左侧按键 F13 VK_F13 0x7c
右侧按键 F14 VK_F14 0x7d
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附件
各种测试样码

Code128 UCC/EAN-128

UPC-E UPC-A

Interleaved 2 of 5 Code 39

PDF 417 QR Code Micro QR

Aztec Data Matrix 汉信码


